Technische Informatik http://kohnlehome.de/tinf/arduino.pdf

Arduino Uno

Ausgange
digitalWrite
e pinMode(pin, OUTPUT);
e digitalWrite(pin, HIGH); // +5V

e digitalWrite(pin, LOW); // OV

analogWrite (PWM-Pins mit ~: 3, 5, 6, 9, 10, 11)
e analogWrite(pin, 0); // immer 0OV
e analogWrite(pin, 127); // Halfte der Zeit 0OV, sonst +5V

e analogWrite(pin, 255); // immer +5V
Serien-Monitor

e Serial.begin(9600);

e Serial.println("Hallo");

Eingange
digitalRead
e pinMode(pin, INPUT);
e int eingabe = digitalRead(pin); // OV => 0, +5V => 1

analogRead (Pins A0 - Ab)
e int eingabe = analogRead(pin); // OV => 0, +5V => 1023

Zeit
Warten
e delay(1000); // Millisekunden

e delayMicroseconds(1000000); // Microsekunden

Zeit seit Programmstart

e millis() // Millisekunden

e micros() // Microsekunden
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